




Delta SCARA Robot DRS40L

• Dosah ramene: 400 mm

• Maximální nosnost 3 Kg

• Standardní čas cyklu 0.42 
(při zatížení 1 Kg)

• Opakovatelnost ±0.01

• Hmotnost 16 Kg



Delta SCARA Robot DRS60L

• Dosah ramene: 600 mm

• Maximální nosnost 6 Kg

• Standardní čas cyklu 0.39 sec
(při zatížení 1 Kg)

• Opakovatelnost ±0.015 mm 

• Hmotnost 20 Kg



Delta Vertical Articulated Robot 
DRV70L/DRV90L

• Dosah ramene 700 a 900 mm

• Maximální nosnost 7 Kg

• Standardní čas cyklu 0.31 sec.  
(při zatížení 1 Kg)

• Opakovatelnost 
±0.02 a ±0.03 mm



ASDA-MS
Řídící jednotka
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SYSTEM





TEACH PENDANT

7“ display
Integrované stop-tlačítko
Kabel 5m a 10m



Programování robotů
DROE software



Programování robotů
DROE software



Programování robotů
DROE software



Programování robotů
DROE software



KOLABORATIVNÍ ROBOTY



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

• 2 kg užitečné zatížení

• 3 kg bez gripperu

• 1.5 m/s max rychlost

• 229 mm Z trasa

• 350 mm Y trasa

• 500 nebo 1085 mm X trasa

• ±100 µm přesnost opakování



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

Precise Servo Gripper

0-23 N síla stisku

57 mm trasa

Spring-loaded

pružina zabraňující 

vypadávání dílů



PrecisePlace XYZ

500mm X
300mm Y
225mm Z

1000mm X
300mm Y
225mm Z

Theta Axis Removed with End-of-Arm Facilities for 
Customer Tooling (ex. Pneumatic, Vacuum, Dispense)   

bez gripperu



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ
Digitální I/O

• Na koncovém 

uzávěru

• 4 vstupy

4 výstupy

• Dalších 12 vstupů a 8 výstupů 

s GIO na zadním krytu

Interní vzduchový rozvod od koncového uzávěru k 

pneumatickému gripperu.



SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 

Kompaktní stolní robot

První kolaborativní SCARA robot 
na trhu

Schopný pracovat v úzkém
a omezeném prostoru



SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 

• 3 kg užitečné zatížení

• 1 m/s max. rychlost

• Dosah 731 mm

• „Easy to teach“ 
jednoduché učení

• Snadno přemístitelný



SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 

Linear Rail – 1 m, 1,5 m a 2 m  délky



ŠESTI-OSÝ ROBOT
PAVP6 a PAVS



ŠESTI-OSÝ ROBOT
PAVP6

Denso VP-6242 robot s vestavěnou 
řídící jednotkou PreciseAutomation

• 2 kg užitečné zatížení

• 470 mm radius dosahu

• 800 mm/s max. rychlost



ŠESTI-OSÝ ROBOT
PAVS serie

Denso VS-G robot (6556 a 6577)
s externím řídícím boxem 
PreciseAutomation

• 4-5 kg užitečné zatížení

• 650 mm radius PAVS 650

• 650 mm radius PAVS 850

• 750 mm/s max. rychlost



Programování

- Guidance Motion

- Guidance
Development
Enviroment

- TCP/IP Command
Server

KOLABORATIVNÍ ROBOTY



PROGRAMOVÁNÍ ROBOTA



PROGRAMOVÁNÍ ROBOTA



REFERENCE

http://money.cnn.com/video/technology/2015/04/17/bayer-technology-

automation.cnnmoney/index.html

https://news.sky.com/story/uk-lab-makes-dna-for-synthetic-biology-

10231939

https://youtu.be/SmOySrNQAXk

https://youtu.be/ACaPU2dUUbA https://youtu.be/luTriGj0lrI

https://youtu.be/fsG3-Y-xTwE

https://vimeo.com/highresbio/colabflex

http://money.cnn.com/video/technology/2015/04/17/bayer-technology-automation.cnnmoney/index.html
https://news.sky.com/story/uk-lab-makes-dna-for-synthetic-biology-10231939
https://youtu.be/SmOySrNQAXk
https://youtu.be/ACaPU2dUUbA
https://youtu.be/luTriGj0lrI
https://youtu.be/fsG3-Y-xTwE
https://vimeo.com/highresbio/colabflex




DOBOT-M1

Opakovatelnost Rychlost Nosnost Dosah



DOBOT-M1



DOBOT-M1



DOBOT-M1



DOBOT
Připravuje roboty

s AGV systémem



DOBOT



DOBOT



ÚCHOPNÉ HLAVICE PRO ROBOTY

Pneumatické

Paralelní pohyb

2 čelisti, 3 čelisti, 4 čelisti

Úhlový pohyb

Standardní, 100°, samosvorné

Vakuové

Přísavky

Samostatné, s držákem, bezkontaktní

S vestavěným 
ejektorem

Servo

2 prsty, 3 prsty

Magnetické


